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Wprowadzenie 
 
 
MMsam7x jest uniwersalnym minimoduğem dla mikrokontroler·w ARM7TDMI 

AT91SAM7X256 lub AT91SAM7X512 firmy Atmel. Mikrokontroler ten jest dostňpny w 
obudowie LQFP100, kt·ra ze wzglňdu na zagňszczony ukğad wyprowadzeŒ utrudnia 
stosowanie go w ukğadach prototypowych i amatorskich. My podjňliŜmy pr·bň 
umieszczenia go na pğytce o wymiarach 56x48,5mm z ukğadem wyprowadzeŒ pasujŃcym 
do og·lnie dostňpnych druk·w prototypowych. Dodatkowo dodaliŜmy stabilizator 3.3V, 
pamiňĺ szeregowŃ DataFlash o pojemnoŜci do 8MB oraz ukğad zağŃczania trybu USB2.0. 
Wszystkie porty i sygnağy mikrokontrolera wyprowadziliŜmy przy pomocy dwurzňdowych 
zğŃcz szpilkowych o rastrze 0,1ô.  

Wystarczy podğŃczyĺ napiňcie zasilania, zğŃcze JTAG i moŨemy zaczŃĺ ğadowaĺ 
256kB (512kB dla AT91SAM7X512) pamiňci FLASH mikrokontrolera. Dziňki 
zintegrowaniu peryferii z mikrokontrolerem na jednej pğytce, zastosowanie moduğu moŨe 
skr·ciĺ czas projektowania i uğatwiĺ  budowň system·w bazujŃcych na 
mikrokontrolerach AT91SAM, eliminujŃc koniecznoŜĺ projektowania obwodu 
drukowanego. Do moduğu dostarczone jest przykğadowe oprogramowanie. 

Moduğ MMsam7x moŨe r·wnieŨ znaleŦĺ zastosowanie w pracowniach 
dydaktycznych uczelni informatycznych i elektronicznych, jak r·wnieŨ posğuŨyĺ do 
realizacji prac dyplomowych. 

 
 
 
 

 

ŧyczymy samych sukces·w i duŨo satysfakcji przy projektowaniu 
i konstruowaniu nowych urzŃdzeŒ elektronicznych w oparciu 

o MMsam7x 
 

1 
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1.1 Cechy minimoduğu MMsam7x 
 
PoniŨej zostağy wymienione gğ·wne cechy minimoduğu MMsam7x:  

 Kompletny, gotowy do uŨycia system mikroprocesorowy  

 Szybki mikrokontroler ARM TDMI7 AT91SAM7X256 

 Szeregowa pamiňĺ DataFlash AT41DB642 firmy ATMEL o pojemnoŜci do 
64Mbity (8MB)  

 Wbudowany systemowy generator kwarcowy 18.432MHz  

 Zasilacz (napiňcie 3.3V dostňpne na pğycie) 

 Wbudowany stabilizator 3.3V 400mA  

 Napiňcie zasilania moduğu 3.3V lub 3.8 - 16V  

 2 x 40 wyprowadzenia z rastrem 0.1" (2.54mm), pasujŃce do wszystkich druk·w 
prototypowych  

 Mağe wymiary: 56x48mm  

 Dostňpna pğyta ewaluacyjna i przykğadowe oprogramowanie 

 

 

2.4 Mikrokontroler AT91SAM7X256 (AT91SAM7X512) 
 

 32-bitowy ARM7TDMI  

 Zewnňtrzny oscylator 18.432MHz  

 256kB (512kB) programowanej w systemie pamiňci programu typu FLASH  

 64kB (128kB) pamiňci SRAM  

 Kontroler RESETu 

 20-bitowy, programowany licznik   

 2 interfejsy USART  

 Interfejs TWI 

 2 interfejsy SPI  

 Interfejs USB  

 Interfejs CAN 

 Interfejs Ethernet zgodny z MII oraz RMII 

 Jeden 8-kanağowy 10-bitowy przetwornik A/C  

 do 62 linii I/O z 5.0V tolerancjŃ  

 Zaawansowany kontroler przerwaŒ 

 Tryby obniŨonego poboru mocy  

 Znakomity stosunek wydajnoŜci do poboru mocy 

 Interfejs JTAG  

Szczeg·ğowy opis mikrokontrolera znajduje siň na stronie firmy Atmel: www.atmel.com. 
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Budowa minimoduğu MMsam7x 
 
 
Minimoduğ skğada siň z pğytki drukowanej, o wymiarach XxnaXX. Na g·rnej czňŜci 

znajdujň siň mikrokontroler, rezonator kwarcowy, oraz stabilizator. Miejsce z drugiej strony 
pğytki przeznaczono na pamiňĺ FLASH, oraz ukğad podciŃgania linii USB D+. 

 

2.1 Schemat blokowy 
 
Schemat blokowy minimoduğu MMsam7x przedstawiono na rysunku: 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Rysunek 1 Schemat blokowyMMsam7x
 

 

Ukğad AT91SAM7X256 (AT91SAM7X512) zawiera dwa porty 31bitowe og·lnego 
zastosowania, kt·rego wszystkie wyprowadzenia sŃ dostňpne na zğŃczach minimoduğu. 
Dostňpne sŃ  takŨe, dedykowane linie dla interfejsu USB, przetwornika ADC oraz JTAG. 
Mikrokontroler wsp·ğpracuje z generatorem zbudowanym na kwarcu 18,432MHz.  
Zewnňtrzna pamiňĺ FLASH podğŃczona jest do interfejsu SPI. Minimoduğ wyposaŨona 
takŨe w ukğad podciŃgania linii USB D+, pozwalajŃcym na pracň w trybie full-speed. 
Stabilizator 3,3V pozwala na pracň w szerokim zakresie napiňĺ zasilajŃcych

2 
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2.2 Rozmieszczenie wyprowadzeŒ 
 
Piny mikrokontrolera zostağy wyprowadzone na dwa zğŃcza Goldpin 2x20. 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Rysunek 2 �5�R�]�P�L�H�V�]�F�]�H�Q�L�H���Z�\�S�U�R�Z�D�G�]�H����- widok z �J�y�U�\ 

 
 
Porty mikrokontrolera opr·cz funkcji gğ·wnej, mogŃ peğniĺ funkcje alternatywne. 

Przedstawia to tabela 1.  
 
 
 
 
 


